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现场测试流程图
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现场检测准备⼯作：收集资料→仪器设备检查→现场检测条件确认→
锚杆杆头处理→激振设备选择→锚杆直径和外露⻓度测量1

连接仪器与传感器 2
传感器安装3

开机，进⾏信息录⼊及参数设置 4
采集数据5

完成数据采集，并在现场进⾏初步分析，判断数据是否真实有效 6
导出数据，电脑端打开分析软件分析数据并出具检测报告7

RSM-RBT(C)锚杆⽆损检测仪现场操作指南

RSM-RBT(C)�锚杆⽆损检测仪顶⾯

【CH1】、【CH2】：传感器接⼝。

【SIM】:�4G插卡处，当需使⽤数据上传或需要仪器联⽹时，可插⼊4G卡使

⽤。

【�����】：开关机按钮。



配套配件介绍⼆
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RSM-RBT(C)�锚杆⽆损检测仪组合图有线模式

RSM-RBT(C)�锚杆⽆损检测仪组合图⽆线模式

主要配件：
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加速度传感器 超磁振源 ⼿锤 ⽆线模块
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现场试验操作流程

检测准备⼯作⼀

①锚杆杆头处理

在检测开始前，需要检查锚杆状态，并对锚杆外露端进⾏处理。锚杆外露端

应与孔内锚杆杆体呈直线，外露端不宜过⻓，当对外露端有特殊要求时，应进⾏

相同类型的锚杆模拟试验。同时外露端端⾯应平整，必要时需对锚杆外露端端⾯

浮浆进⾏清理并将锚杆外露端端⾯打磨平整。

杆头处理⽰意图

②激振设备选择

现场测试时，应根据锚杆的预估⻓度选⽤不同的激振设备。对于⽐较⻓的锚

杆，因信号传播⾄杆底时能量衰减较⼤，建议选择激振能量较⼤的激振设备，如

锚杆超磁振源的H档、锚杆专⽤⼿锤的平头。对于⽐较短的锚杆，因信号传播⾄杆

底时能量衰减较⼩，建议选择激振能量较⼩的激振设备，如锚杆超磁振源的L档、

锚杆专⽤⼿锤的尖头。

③锚杆直径和外露⻓度的测量

测量锚杆直径和外露⻓度，精确⾄毫⽶，并记录在现场记录表上。

RSM-RBT(C)锚杆⽆损检测仪现场操作指南
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现场检测⼆

①�连接仪器与传感器

在有线模式下时，将锚杆加速度传感器的插头与仪器相连接，传感器连接的

通道需与仪器中选择的通道保持⼀致。

在⽆线模式下时，将锚杆加速度传感器与⽆线模块向连接。

传感器连接⽰意图

②传感器安装

将传感器通过底部磁座吸附在锚杆端⾯，安装时需要注意预留出激振点的

位置。

传感器安装⽰意图

③参数设置

开机后，选择采集模式。当传感器连接⾄仪器时选择“有线模式”，当传感

器连接⾄⽆线模块时选择“⽆线模式”。

点击“设置”，进⼊参数设置主界⾯，可以对各项采集参数进⾏设置。

RSM-RBT(C)锚杆⽆损检测仪现场操作指南



参数设置主界⾯

输⼊⼯程名称、项⽬名称、锚杆位置、锚杆编号等。

设置“预设杆⻓”、“外露⻓度”、“杆体波速”、“杆系波速”。

设置“采样间隔”、“采样⻓度”、“采样数量”、“⾼通滤波”、“低通

滤波”。其中采样间隔建议选择⾃动。⼀般⾼通滤波设置为“0Hz”，低通滤波设

置为“10kHz”�或“20kHz”。

当需要对采集的数据进⾏实时上传时，将“实时监控”选择为：“是”。

点击“上传设置”按钮，设置“传输选择”、“基本信息”、“传输⽅

式”。需要确保“仪器编号”、“流⽔号”填写准确。

点击锚杆参数设置，根据所检测锚杆的信息设置锚杆类型、注浆材料、围岩

等级等参数。

锚杆参数设置界⾯

09 Operation�Manual 10Operation�Manual

RSM-RBT(C)锚杆⽆损检测仪现场操作指南



11 Operation�Manual 12Operation�Manual

点击⾼级参数设置

⾼级参数设置界⾯

“触发电平”可以避免现场其他⼲扰对测试的影响，根据现场环境情况，选

择不同的触发电平，避免测试中误触发。

“测试通道”有线模式下同传感器与主机之间的连接通道保持⼀致，⽆线模

式下可选择任意⼀个。

“灵敏度系数”依据传感器证书上的参数或计量检定、校准结果设置。

“传输模式”传感器连接⾄主机时选择有线模式，传感器连接⾄⽆线模块时

选择⽆线模式。

“采样模式”⼀般建议采⽤端发端收的采样模式。

设置完成后，点击“确定”，返回数据采集主界⾯。

④数据采集

点击连采，在1号窗⼝中出现“等待激振”的提⽰后，在锚杆端⾯激振1次，

采集到的信号曲线显⽰到1号窗⼝，顺次锤击数次，直到采集数量满⾜设置要求

后，⾃动停⽌采集。采集到的信号曲线依次显⽰在曲线显⽰区的各个窗⼝中。

连采完成后，当某窗⼝采集信号曲线异常时，可采⽤单采的⽅式重新采集。

点击选中该曲线显⽰区，该显⽰区左上⻆标签反⾊显⽰，点击“单采”按钮，出

现“等待激振“的提⽰后，在锚杆端⾯激振1次，采集到的信号曲线覆盖显⽰到此

窗⼝中。

点击“⾼级参数设置”，可以对“延迟点数”、“触发电平”、“测试通

道”、“灵敏度系数”、“传输模式”、“采样模式”、“备注”等信息进⾏

设置。

“延迟点数”建议数值为100-300。�

RSM-RBT(C)锚杆⽆损检测仪现场操作指南
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数据查看及现场分析三

点击“打开”可对采集到的数据进⾏打开、删除或上传等操作。点击“浏

览”按钮，可依次在曲线显⽰区中查看当前路径中所有⽂件的信号曲线。

检测数据界⾯

⽂件打开界⾯

RSM-RBT(C)锚杆⽆损检测仪现场操作指南
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如需在现场对数据进⾏分析可点击“分析”，可对曲线进⾏滤波处理，指数

放⼤或缩⼩、线性放⼤或缩⼩、曲线翻转操作。通过左移、右移操作，对判定的

杆头、杆底及缺陷位置进⾏调整。

点击快捷键“E+”�或“E-”，可逐级对曲线显⽰区中信号曲线进⾏指数放⼤

或指数减⼩，放⼤或减少后的数值由信号曲线下⾯锚杆模型⽰意图区乘号后⾯的

数值表⽰。

“定杆⻓”/“定波速”切换按钮。当选择“定杆⻓”时，表⽰杆⻓已知，波

速未知，需要通过分析来求取杆系波速；当选择“定波速”时，表⽰杆系波速已

知，杆⻓未知，需要通过分析来求取杆⻓。

“杆头”/“杆底”/“缺陷”切换按钮。当显⽰为“杆头”时，仪器⾃动找到

曲线显⽰区中信号曲线的最⼤峰值作为杆头，通过快捷键“左移”、“右移”调

整信号曲线中杆头的位置，同时在信号曲线下⾯的锚杆模型⽰意图区，杆头位置

也会对应调整。

当显⽰为“杆底”时，仪器⾃动根据预设杆⻓和杆系波速找到杆底的位置，

通过快捷键“左移”、“右移”调整信号曲线中杆底的位置，同时在信号曲线下

⾯的锚杆模型⽰意图区，杆底位置也会对应调整。

当显⽰为“缺陷”时，通过快捷键“左移”、“右移”在杆头、杆底之间确

定缺陷的位置，同时在信号曲线下⾯的锚杆模型⽰意图区，⾃动计算出缺陷到杆

头的深度。

现场分析界⾯

RSM-RBT(C)锚杆⽆损检测仪现场操作指南
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现场操作注意事项

1、现场检测宜在注浆材料达到⼀定强度后进⾏，具体要求可根据相关的检测

规范，如：JGJ/T�182-2009要求现场检测宜在锚固7天后进⾏；DL/T�5424-

2009要求被检测锚杆的砂浆应达3天以上龄期。

2、锚杆外露端需严格依据规范进⾏处理，建议准备多种激振设备以应对规格

型号不同的锚杆的检测。

3、检测仪器必须在有效检定周期内，使⽤检测仪器及配套设备时，应严格按

规程或使⽤说明书的要求操作，试验应⽤的仪器主机、传感器等设备在安装、搬

运中应轻拿、轻放。 微信扫码，乐享服务扫码查看教学视频

RSM-RBT(C)锚杆⽆损检测仪现场操作指南
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